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1956 Dartmouth Conference:
The Founding Fathers of Al

kA &%

John McCarthy  Marvin Minsky  Claude Shannon  Ray Solomonoff

qui date de 1956 et eSt reVeNU v sesecoimon s summa

en force dans les années 2010 . "7"

= Refuser de se sentir « dépassé » : tout le monde peut appréhender « comment ¢a marche »
Enjeux d’égalité face a la technologie
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NOTES FROM Planning Education in the Al Era:
THE Al FRONTIER
MODELING THE ) Lead the Leap
— |MPACT OF Al ON THE
— WORLD ECONOMY

e
Al has the potential to create annual value across sectors w

Géostrategie de [‘educe

16-18 May 2019

{lion to $5.8 trillion, or 40 percent of the

overall potential impact from all analytics techniques B eij in g, China
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Al impact as % of total impact derived from analytics

https://www.forbes.com/sites/louiscolumbus/2018/04/30/
sizing-the-market-value-of-artificial-intelligence

= Enjeux économiques


https://www.forbes.com/sites/louiscolumbus/2018/04/30/sizing-the-market-value-of-artificial-intelligence

Pour un usage eclair
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GPS Tracking Disaster: Japanese Tourists Drive Man watches wife burn alive in car crash .
Straight into the Pacific after ‘following sat-nav off dead end bridge’ 44 Awoman going to
:yr::ec::rrn;s;lh;br:ie - which has been closed fors\gyears Br“ssels dInvE
hundreds of miles to
Death by GPS: are satnavs changing Za‘g:ez. Ie?lhsmﬁ L
our brains? fistake when sae
saw street signsin
We increasingly rely on GPS to get from A to B. But what Croatian

happens if we're led catastrophically astray - and are we losing
our sense of direction?

“The rangers at Death Valley national park in California call it
‘death by GPS””.

“That GPS can have a transformative effect on a
society is undeniable.
| ‘ LN We have come to depend on a technology that, in
https://www.theguardian.com/technology/2016/ju theory makes it impossible to get |OSt
n/25/gps-horror-stories-driving-satnav-greg-milner ’ ] ) ’
But not only are we still getting lost, we may
actually be losing a part of ourselves.”

= Enjeux sociétaux


https://www.theguardian.com/technology/2016/jun/25/gps-horror-stories-driving-satnav-greg-milner
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Des projets captl

Programmer facilement autre chose que les sempiternels suivis de ligne

Eclairer autrement les disciplines « classiques »

Mathématiques Biologie Nos propres apprentissages Philosophie et arts Littérature Histoire
Essais et erreurs La Nature est un temple ou de vivants piliers
%‘“ m\ h . Laissent parfois sortir de confuses paroles;
Environment ™\ Récompense vs. Punition L'homme y passe 4 travers des foréts de symboles
/. g\"‘. Mémorisation par |’action Qui l'observent avec des regards familiers.
) R, g
rnte-rgrererww v 4;“ Comme de longs échos qui de loin se confondent

Dans une ténébreuse et profonde unité,
Vaste comme la nuit et comme la clarté,
Les parfums, les couleurs et les sons se répondent.

State \EJ_?,_/ g
Agent
Q(st,ar) = ERey1) + ¥ Q(Se11,8r11)

Il est des parfums frais comme des chairs d'enfants,
Doux comme les hautbois, verts comme les prairies,

— Et d'autres, corrompus, riches et triomphants,

Ayant I'expansion des choses infinies,
Comme I'ambre, le musc, le benjoin et I'encens,
Qui chantent les transports de I'esprit et des sens.

: E nj e UX SCO I a i res Charles Baudelaire, Les Fleurs du Mal
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Principe : rendre ¢

des Algorithmes d’IA

un Robot
/

O |:| e
Grands concepts :

)
==
=
—_——

—

IA <> « Apprentissage Machine »

Données d’entrainements

..
@
e Algorithmes basés sur le Mathématiques

Réseau de neurones et inspiration du vivant

* Prise en main par |'éleve, projets d’éleves

une Interface Graphique
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Simple : comprendre dans les moindres détails Complexe : montrer des résultats avancés
i -
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Etapes envisagees

1. Démonstration par le professeur 2. Manipulation des parametres dans
Ilinterface graphique Robot LA, Visualiation

> Robot
> Vitesse

V Capteurs

A

vitesse bloqué [ en mouvement
infra-rouge
ultra-son

caméra in_v_16x12

C([€]]« <[«

état du robot simulé |-

> Caméra
V Actions

actions possibles avant + arriére + virages avant/arriére

V Mémoire

nombre dinstants |7_ |
derniére(s) action(s)
V Récompense

mode de récompense |grande vitesse w

3. Coder de nouveaux agents IA, capteur, etc. 4. Projet E

class MySimpleRgent (BaseAT):

130 o def _run(szlf):
ohs = szlf.env.reset()
gelf.running = True
while s=lf.running:
moving = cha[0]
if not moving:
# robot 1s blocked - turn back
action = sslf.env.action_space[0]
else:
# robot 1s moving -> go straight
action = self.env.action_space[l]
obs, rew, done, _ = self.env.step{action)

143 o def _stop(s=lf):
self.running = False
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